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YERGA ISHLOV BERADIGAN FAOL ISHCHI ORGANLI MASHINANING HISOB 

SXEMASI 
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(Namangan muhandislik-qurilish instituti) 

Talaba Asqarjonov Shohijahon Akmaljon o ‘g‘li 

(Namangan muhandislik-qurilish instituti) Tel 

 

Annotation: At present, it is important to cultivate the soil and obtain the 

correct agate, to create a fine soil layer and to ensure complete eradication 

of weeds, to increase productivity and to reduce energy consumption. The 

use of a new type of belt drive as a transmission mechanism in active working 

bodies reduces this noise and has the ability to soften the resistance coming 

from the ground to the working body. 

Kalit so‘zlar: konussimon redktor, faol ishchi organ, frezali baraban, 

uzatish mexanizmi, qayishqoq, inertsiya momentlari. 

 

Hozirgi payitda tuproqga yuzaki ishlov berish va to‘g‘ri agat olish, mayin 

tuproq qatlamini xosil qilish va begona o’tlarni to’liq yo’qotishni ta’minlash ish 

unumdorligini oshirish energiya hajimdorligini kamaytirish dolzarb xisoblanadi. 

Faol ishchi organlarda  uzatish mexanizimi sifatida tasmali uzatmalarni yangi 

turini ishlatish bu shovqunni kamaytiradi va ishchi organga tuproqdan 

kelayotgan qarshiliklarni yumshatish imkoniga ega. 

Ushbu vazifani bajarishda, jumladan bir o‘tishda tuproqqa ekish oldidan 

sifatli ishlov beradigan va ekadigan texnik vositalarni hamda texnologiyalarni 

modernizatsiyalash hisobiga yuqori hosil olish va tannarxini kamaytirish muhim 

masalalardan hisoblanadi. SHu sababli energiya-resurstejamkor, bir o‘tishda 

tuproqni ekishga tayyorlaydigan va sabzavot ekinlarini sifatli ekadigan 

kombinatsiyalashgan mashinalar va uzatish mexanizmlarini ishlab chiqish 

dolzarb muammolardan hisoblanadi.  

Qishloq xo‘jaligi mashinalarining orasida tuproqqa ishlov berish 

mashinalari muhim ahamiyat kasb etadi. CHunki, ko‘p miqdordagi energiya 

tuproqqa ishlov berish jarayonida sarflanadi. SHu sababli tuproqqa ekish 

oldidan ishlov beradigan faol ishchi organlarning uzatish mexanizmlarini 

tadqiq etish masalasi muhim xisoblanadi. Uzatish mexanizmlari tuproqdan 

kelayotgan qarshilik momentining tebranishlarini mashinaning boshqa ishchi 

organlariga o‘tishida aloqa vositalaridan biridir. Frezali ishchi organning ish 
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jarayonida hosil bo‘ladigan tebranish va titrashlarni so‘ndirish maqsadida 

uzatish mexanizmi uchun tasmaning yangi konstruktsiyasi ishlab chiqildi (1-

rasm). 

 

1-kardanli val, 2- bir pog‘onali konussimon redktor, 3-etaklovchi 

yulduzcha, 4-zanjir, 5- yetaklanuvchi yulduzcha, 6-oraliq val, 7-etaklovchi tishli 

shkiv,    8- tasma, 9-taranglovchi rolik, 10-tarkibli yetaklauvchi  shkiv, 11-frezali 

baraban, 12-podshipnik 

1 -rasm. Uzatish mexanizmida yetaklanuvchi shkivi tarkibli tasmali 

uzatmasi bo‘lgan frezali ishchi organning kinematik sxemasi 

Tuproqqa ekish oldidan ishlov beradigan uzatish mexanizmida 

yetaklanuvchi shkivi tarkibli bo‘lgan tishli tasmali uzatmasi frezali mashinani 

dinamik tahlil etishda, mashinaning bitta sektsiyasini (2-rasm) to‘rt massali 

mashina agregat sifatida qaraldi. Bu yerda I-quvvat olish valining reduktor 

chiqish valiga keltirilgan umumiy massasi, II-oraliq vallarning keltirilgan massasi, 

III-tarkibli yetaklanuvchi shkiv gardishi massasi; IV-etaklanuvchi tarkibli shkiv 

asosi, frezali baraban va valni keltirilgan massasi. Bunda mashina agregatida 

quvvat olish valini harakat manbai sifatida qarab, uni reduktorning chiqish 

valiga keltirib qaraymiz. Qolgan massalar zanjirli va tasmali uzatmalar orqali 

ajratilgan vallarga mos qilib tanlandi. 
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2-rasm. To‘rt massali mashina agregatining hisob sxemasi 

2-rasmda keltirilgan hisob sxemasi bo‘yicha ma’lumki, to‘rtta massa 

aylanma harakat qiladi, shu sababli 4 ta umumlashgan koordinatani belgilash 

mumkin. Mashinaning bitta sektsiyasini to‘rt massali mashina agregatining 

harakat tenglamasini keltirib chiqarish uchun Langrajning II-tur tenglamasidan 

foydalanamiz  
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bu yerda i - i massali sistema uchun massalarning umumlashgan 

kordinatalari, ya’ni burilish burchaklari; T - i ta massali sistemaning umumiy 

kinetik energiyasi, Nm; P - sistemaning to‘liq potentsial energiyasi, Nm; F-

qayishqoq va egiluvchan bo‘g‘inlardagi Releyning dissipativ funktsiyasi, Nm; 

Mi(i)- i  ta massali sistema massalariga ta’sir qiluvchi umumlashgan kuchning 

momenti, Nm.  

2-rasmda keltirilgan mashina agregatining hisob sxemasiga mos ravishda 

umumiy kinetik energiyani aniqlash ifodasi quyidagicha bo‘ladi 
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bu yerda 1, 2, 3, 4 - mashina agregatining aylanuvchi massalarining 

umumlashgan koordinatalari, ya’ni aylanish burchaklari; J1, J2, J3, J4 - 

massalarning inertsiya momentlari, kgm2.  
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