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Annotatsiya: Ushbu maqgolada linter mashinalarini avtomatlashtirish
uchun zamonaviy adaptiv texnologiyalarni qo'llash usullari ko'rib chiqiladi.
Adaptiv boshqaruv tizimlari linter mashinalarining samaradorligini oshirish,
energiya tejamkorligini ta'minlash va fexnologik  jarayonlarni
optimallashtirishda muhim ahamiyatga ega. Tadqiqot natijalari jadvallar va
grafiklar orgali tasvirlangan.

1. KIRISH

Linfer mashinalarining samaradorligi  paxta tolasini gayta ishlash
jarayonida muhim o‘rin tutadi. Biroq, an'anaviy boshqaruv tizimlari ba'zi
holatlarda tezkorlik va aniglik talablariga javob bera olmaydi. Shu sababli,
zamonaviy adaptiv texnologiyalarni go'llash dolzarbdir.

2. Adaptiv texnologiyalarning afzalliklari

Adaptiv boshgaruv tizimlari real vaqgt rejimida ma'lumotlarni gayta
ishlash va boshgaruv parametrlarini o‘zgartirish imkonini beradi. Ularning
asosiy afzalliklari:

« Jarayonni optimallashtirish

« Energiyani tejash

« Ishonchlilikni oshirish

3. Adaptiv boshgaruvning tuzilishi

Linfer mashinalari uchun adaptiv boshgaruv tizimi quyidagi asosiy
elementlarni o'z ichiga oladi:

1. Datchiklar: Hozirgi holatni o'lchash.

2. Md'lumotlarni  qgayta ishlash  moduli: Datchiklardan  kelgan
ma'lumotlarni tahlil gilish.

3. Boshgaruv moduli: Parametrlarni moslashfirish.

4. Natijalar va muhokamalar

4.1. Energiya tejamkorligi
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Linter mashinasida elektr energiyasi sarfi adaptiv boshgaruv tizimi bilan

15% ga kamaygan. Quyidagi jadvalda energiya sarfi bo'yicha an’anaviy va
adaptiv boshgaruv tizimlari taggoslanadi.

. . Energiya sarfi Far
Tizim turi
(kWh) q (%)
An’anaviy 120 -
Adaptiv
102 1
boshgaruv 0 >

4.2. Samaradorlikni oshirish

Ish jarayonining samaradorligi quyidagi grafikda tasvirlangan:
# Grafik kodini yaratish (matplotlib yordamida)

import matplotlib.pyplot as plt

# Ma'lumotlar
tizim_turlari = [[An’anaviy', 'Adapftiv']
samaradorlik = [85, 95]

plt.bar(tizim_turlari, samaradorlik)

plt.title('Linter mashinasining samaradorligi’)

plt.ylabel('Samaradorlik (%))

plt.xlabel('Tizim turi')

plt.show()

4.3. Datchik natijalari

Linfer mashinalarida datchiklardan olingan ma'lumotlar  asosida
aniglangan opfimal parametrlarga muvofig ish  samaradorligi  oshdi.
Quyidagi jadvalda bu parametrlar keltirilgan.

Parametr An‘anaviy Adaptiv
boshgaruv boshgaruv
Harorat (°C) 70 65
Vibration (mm/s) 5 3
Ish unumdorligi
(kg/soat) ° >0 60
5. Xulosa

Linfer mashinalarida zamonaviy adaptiv  texnologiyalarni  go‘llash
jarayonni optimallashtirishga va energiyani tejashga imkon berdi. Kelgusida
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sun'iy intellektga asoslangan tizimlarni go'llash linter mashinalarining ishlash
samaradorligini yanada oshirishi mumkin.
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