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Annotatsiya. Frontal plugni aktiv va passiv ishchi organlarning tuzilishi va 

ishlash prinsipi keltirilgan. Faol ishchi organ(freza)ning tejamkor texnologiya va 

texnik vositalarini ishlab chiqish bo‘yicha tadqiqotlarning asosiy yo‘nalishlari hamda 

shu yo‘nalishlar bo‘yicha o‘tkazilgan ayrim tadqiqotlarining asosiy natijalari va 

ularning samaradorligi bayon etilgan. Aktiv ishchi organlarni kombinatsiyada 

ishlatilishi, texnologik ishlarni bajarishdan tashqari, yaxshilashga va kam namlik va 

o‘simlik qoldiqlari bo‘lgan tuproqlarni sifatli ishlov berishdan iborat. 

Kalit so‘zlari. Plug, aktiv ishchi organ, shudgorlash sifati, tekis shudgorlash, 

ko‘p energiyali g‘ildirakli traktor. 
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Абстрактный. Представлены строение и принцип работы активных и 

пассивных рабочих органов фронтальной плуги. Описаны основные 
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направления исследований по разработке экономичной технологии и 

технических средств активного рабочего органа (фрезерного станка), а 

также основные результаты некоторых исследований, проведенных в этих 

направлениях, и их эффективность. Совместное использование активных 

рабочих органов, помимо технологической работы, заключается в 

улучшении и качественной обработке почв с низким содержанием влаги и 

растительных остатков. 

Ключевые слова. Плуг, активный рабочий орган, качество вспашки, 

плоская вспашка, многоэнергетический колесный трактор 
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Abstract. The structure and operating principle of active and passive working 

parts of a front plow are presented. The main directions of research on the 

development of cost-effective technology and technical means of an active working 

body (milling machine), as well as the main results of some studies carried out in 

these areas and their effectiveness are described. The joint use of active working 

bodies, in addition to technological work, consists of improving and high-quality 

processing of soils with low moisture content and plant residues. 

Keywords. Plow, active working element, plowing quality, flat plowing, multi-

energy wheeled tractor 

 

Kirish. Keyingi yillarda tuproqqa ishlov berish sifatiga talablarni oshib 

borishi shudgorlashning yangi te’xnologiyalari va texnik vositalarini 

yaratishga olib keldi. Yangi texnologiya asosida palaxsalarni o‘z egati 

chegarasida 1800 ga ag‘darib shudgorlaydigan frontal pluglar shular 

jumlasiga kiradi. Biroq passiv ishchi organli egatsiz tekis shudgorlash 

pluglarini agregatlashda serquvvat g‘ildirakli traktorlar quvvatidan samarali 
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foydalanish muammosi yuzaga keldi. Bunga sabab, ularning og‘irligini 

nisbatan kichikligi tufayli, ularning yurish qismini tuproq bilan yetarlicha 

ilashish xususiyatigi ega emasligi va shu tufayli dvigatel quvvatidan to‘liq 

foydalanishni imkoniyati yo‘qligidir [1-30]. 

Bu muammoni yechishni yo‘llaridan biri passiv ishchi organli tuproqqa ishlov 

berish qurollarida faol ishchi organlarni qullash. Shuning uchun ushbu dissertatsiya 

ishida kombinatsiyalashgan egatsiz tekis shudgorlaydigan frontal plugda freza 

tipidagi faol ishchi organ o‘rnatish taklif etilgan. Faol ishchi organ texnologik 

funksiyani bajarish bilan bir vaqtda harakatlantirgich funksiyasini ham bajaradi, ya’ni 

oldinga itaruvchi kuch xosil qiladi. Bu esa traktor quvvatidan samarali foydalanishni 

ta’minlaydi. Faol ishchi organ traktorning quvvat olish validan harakat olib o‘simlik 

qoldiqlari va tuproqning yuza qismini maydalaydi. Shu sababli o‘simlik qoldiqlari 

ko‘p bo‘lgan dalalarda plug korpuslari oralig‘ini tiqilib qolishlari bartaraf etiladi. 

Yuqoridagilardan kelib chiqqan xolda kombinitsalashgan frontal plugda faol ishchi 

organni qo‘llash serquvvatli haydov traktorlarining quvvatidan samarali 

foydalanishga imkon yaratadi, tuproqni ekishga sifatli tayyorlaydi, mehnat sarfini 

kamaytiradi va agregatning mehnat unumdorligini oshiradi [1-19]. 

Shuning uchun kombinatsiyalashgan frontal plugning faol ishchi organi 

parametrlarini asoslash nazariy va amaliy jixatdan dolzarb xisoblaniladi[1-37]. 

 

Natijalar va ularning tahlili. Faol ishchi organ(freza)ning asosiy parametrlari: 

disk radiusi Rg, baraban radius R, pichoqning o‘rnatilish burchagi θ, pichoqlar soni n 

va qalinligi. 

Freza diametri D ni, tayinlangan yerga ishlov berish chuqurligi h ni, ta’minlash 

holatidan kelib chiqib tanlaymiz, ya’ni bunda, disklar yer yuzasidan minimal tirqish 

50-60 mm bilan o‘tishi uchun, yumshatishning optimal chuqurligi ar=12-15 sm ni 

tashkil etadi. Pichoqlarni o‘rnatish imkoniyatidan va qo‘llaniladigan reduktorlar 

o‘lchamlaridan kelib chiqib flanes diametrini Dg = 200 mm ga teng bo‘ladi. U holda 

faol ishchi organ barabani diametri D = 580 mm ga teng bo‘ladi. Olib borilgan 

tadqiqotlardan shuni hisobga olib [2,3,4] pichoqning qiyalik burchagini 300 deb olish 

mumkin. Mustahkamlik hisoblarda kelib chiqib, pichoq qalinligini 10 mm, 

charxlanish burchagini esa 200 ga teng deb tanlaymiz. 

Kinematik rejim ko‘rsatkichi λ ni freza ishlashiga minimal sarf xarajat va 

tuproqni ag‘darilish holatidan hamda freza pichog‘i hosil qiladigan maksimal 

ilgarilanma kuchdan kelib chiqib aniqlaymiz. Sharoitdan kelib chiqib, λ ≥ 2 holatda 

freza pichoqlari maksimal ilgarilanma kuch hosil qiladi. 
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1 – rasm. Frontal plug korpuslari va faol ishchi organining o‘zaro joylashishini 

asoslashga oid sxema. 

Ma’lumki, faol ishchi organli freza pichog‘i λ > 1 holatida qisqargan sikloida 

traektoriya bo‘yicha harakat qiladi. Qo‘shni pichoqlar traektoriyalari bir-birini 

yopganda frezaning ishlashiga sarflanadigan quvvat va tuproqning buzib ketishidan 

hamda bir pichoq traektoriyasini ikkinchi pichoqnikidan uzoqlashishish, esa tuproq 

yuzasini yumshatilish sifatini yomonlashishiga olib kelishini hisobga olib kinematik 

rejim ko‘rsatkichi λ ni shunday qiymatini tanlaymizki, bunda qo‘shni pichoqlar 

traektoriyalari bir – biriga aniq bo‘ladi. Bu kinematik rejim ko‘rsatkichi λ = 2,5 va 

pichoqlar soni n = 5 dona bo‘lganda bajariladi [5,6]. 

Katta kesaklar hosil bo‘lishini oldini olish uchun pichoqlar orasidagi masofa ℓr ni 

17 sm qilib qabul qildik. 

Faol ishchi organli plug izi bo‘ylab shunday o‘rnatilishi kerakki korpus hosil 

qilgan palaxsaning kuchlanishini avvaldan ishlov bersin. Bunda freza pichog‘i 

tomonidan hosil bo‘lgan siqishga deformatsiyalashga, korpus tomonidan qarama-

qarshi deformatsiya hosil bo‘ladi. Buning natijasida tuproq maydalanishi ortadi va 

tuproqqa ishlov berishdagi energiya sarfi kamayadi 1 – rasmdan. 
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bu yerda  ψ – palaxsani bo‘laklanish burchagi,   ψ = 45-52 . 

Xulosa 

Frontal pluglar bilan aktiv ishchi organlarni kombinatsiyada ishlatilishi 

texnologik ishlarni bajarishdan tashqari, R = 280 mm, a = 30 sm, h = 12 sm va ψ = 

500 bo‘lganda, lemex uchidan freza o‘qigacha bo‘lgan maksimal bo‘ylama masofa 
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30 mm ga teng. Shuning uchun kombinatsiyalashgan plugda faol ishchi organ o‘qini 

korpus lemexi uchidan tepada o‘rnatish zarur. 
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